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  رندهگي های انحراف

  .را بررسي خواهيم كرد  Glonass  GPS+اين ماه ما يك مشكل نا شناخته گيرنده هاي 

  . و محاسبه مختصات نقاط مي باشددد تعي م ماهواره ها   انداره گيري فاصله هايGNSS اساسي يك گيرنده ركا

 قلب الكترونيك گيرنده جايي كه سيگنالهاي دريافـت شـده           تان پيمودن سيگنالها از ماهواره ها       زمابوسيله  فاصله تا ماهواره ها     
 عـادي در    خطاهـاي  )در يك نقطه معين     (  Base گيرنده   استفاده شده از  اطلاعات  .اندازه گيري مي گردد   پردازش مي شوند    

Rover      ـ به ب  مسير سيگنال از هر ماهواره    . و نتايج دقيق را به ثمر مي آورد       را برطرف مي كند  يكـي گيرنـده    شهاي الكترون خ
  .دو مسير مي باشدشامل 

  ماهواره به آنتن گيرنده در فضا زيم اقمسير مست -1

 . ي الكترونيكش خباز آنتن گيرنده به  -2

 ـ   وآعموميت دارد   مسير دوم براي همه ماهواره ها       .مسير اول براي تمام ماهواره ها منحصر بفرد است            كـه   تن جـايي اس
ما زمان پيمودن سيگنال .نالوگ و ديجيتال گيرنده طي مي كندشهاي آخنتن تا برونيك ، كابل آت طريق آنتن الكزسيگنال ا

  .اميمن مي "راف گيرنده ح ان"دومين مسير را از طريق 

د چهـارم   بعه ما آن را به عنوان       كراف گيرنده براي تمام ماهواره ها يكي است ، به عنوان بخشي از گيرنده               حمادامي كه ان  
  .عمل مي كند ) z,y,x راستاي در( ته مطرح مي كنيم خناشنا

  .يچ تاثيري بر محاسبات موقعيت ها ندارد، هاشد براف همه ماهواره ها يكي ح ديگر اگر انبيانبه 
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 انحراف های بين کانالی

  GLONASS ولي براي  مي باشد درست GPSاين فرضيه كه انحراف هاي گيرنده براي تمام ماهواره ها يكي هستند براي 
 GPSتمـام مـاهواره هـاي       . است كه انحراف گيرنده بستگي به فركانس سـيگنال مـاهواره دارد            دليلش اين  .نمي باشد  صحيح

 GLONASSمـاهواره هـاي     . بنابراين انحراف گيرنـده يكـساني را ايجـاد مـي كننـد            . فركانس يكساني را انتقال مي دهند     
 ديگري را توليد مي     زرنده متفاوت ا   يك انحراف گي   GLONASSفركانسهاي متفاوتي را انتقال مي دهند بنابراين هر ماهواره          

  .كند

وجود دارند كه اگر در نظر گرفته نشوند مي تواننـد   ، انحراف هاي بين كانالي    GLONASSدر اصطلاحات فني ماهواره هاي      
  .يت را كاهش دهند عبه طور قابل توجهي دقت موق

 بين برده ميشوند بنابراين اگـر بزرگـي         زا گيرنده ها    Rover و   Base نرمال بين    خطاهاييك خبر خوب اين است كه تمام        
واهند رفت و دقت موقعيـت      خ اين انحراف ها از بين       ،شند  باه  ب مشا Rover و گيرنده    Baseانحراف هاي بين كانالي گيرنده      

اما ايـن  .  عمل مي كنندGPSوبي ماهواره هاي خ به GLONASSدر اين چنين مواردي ماهواره هاي .واهند داد   خنرا كاهش   
  . به ندرت اتفاق مي افتد مسئله

 گيرنده و قطعات الكترونيكي آن دارد بلكـه بـه        يحابزرگي انحراف هاي بين كانالي نه تنها بستگي به طر         خبر بد اين است كه      
  . دارد نيز بستگيات الكترونيكي ع قطكوچكدما و تغييرات 

 ـ     ، طرح   از يك سازنده هستند و     Rover و   Baseحتي در بهترين مورد كه گيرنده هاي          ـ ي اخت قطعات و زمـان س ساني را  ك
 مـي توانـد از    GLONASSبزرگي انحراف هاي بين كانـالي  .وجود دارد دما و تفاوتهاي جزئي قطعات كاركردنوز هدارند 

  . براي كاربردهاي دقيق جلوگيري كندGLONASSاستفاده ماهواره هاي 
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     Glonass  انحراف هایمورد بحث قرار دادن

 كـار   GLONASSمورد بحث قرار دادن انحراف هاي بين كانـالي          است  وقتي هدف دست يافتن به دقت سانتيمتر و ميليمتر          
 دوري كـرده  GLONASSاين مي تواند دليلي باشد كه تا حال بيشتر توليد كنندگان براي سـاليان زيـادي از             .نيستساده اي   

 را رد مي كنند و فرض مي كنند كه          GLONASSبه طور متداول بعضي از سازندگان به سادگي انحرافهاي بين كانالي            . بودند
  .ر مي برند بكاRover و Baseمشتريان گيرنده هاي يكساني به عنوان 

 بيش از حد معمول بشود نـرم افـزار          Rover و   Base زگيرنده ها ، وقتي كه انحراف هاي بين كانالي ميان            ادر مورد بعضي    
 تهيـه مـي     GPS را رد مي كند و راه حلهايي بر پايه فقط ماهواره هاي              GLONASSاي  ه ماهواره   ، )Firmware(گيرنده
 او هيچ   GLONASS+GPS روش به مشتري اجازه نميدهد كه بداند چرا گيرنده           سرو كا رداشتن با اين مشكل در اين        .كند

  .ن نمي دهدا نشGPS گيرنده هاي فقط بيشتر از يپيشرفت

 را با انحراف هاي GLONASSاينچنين گيرنده هايي هنوز مورد استفاده هستند وقتي كه نرم افزار گيرنده نتواند ماهواره هاي                
مـصرف كننـده نتـايج    سبب مي شـود  اين مشكل جدي است كه . نتيجه هاي نادرستي مي دهد    . بين كانالي بالاي آن جدا كند     

    . قبول كندبه عنوان درسترا  داراي خطا

 در يك نمونه اي از گيرنده هاي پيش توليـد و            GLONASSبعضي سازندگان سعي در اندازه گيري انحراف هاي بين كانالي           
قدم مثبتي رو به جلواست ولي باز هم مشكلات پا برجاست           اين يك    . م افزار مي كنند   نرداخل  رمزدار كردن اين انحراف ها در       

   .وجود دارندتغييرات زمان و دما با آنها رفتار الكترونيكي هنوز تفاوت هايي ميان قطعات و به اين دليل كه 

  

  

  

 

 

 

 

 

  

   يکی نيستندGlonassتمام گيرنده های 
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